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DIPLOMA ENGINEERING – SEMESTER –III  • EXAMINATION – SUMMER 2016 
Subject Code: 331702 Date:  24 -05 -2016 
Subject Name: Basic Control System 
Time: 02:30 PM TO 05:00 PM Total Marks: 70 
Instructions: 

1. Attempt all questions.  
2. Make suitable assumptions wherever necessary. 
3. Figures to the right indicate full marks.  
4. Each question carry equal marks (14 marks) 

Q.1 (a) Define the term Control System. Give and explain any two examples of open 
loop and closed loop control system. 

07 

પ્. 

૧ 

અ કંટ્રોલ સીસ્ટમની વ્યાખ્ય. ઓપન �પુ અને ક્લોઝ �ુપ કંટ્રોલ સીસ્ટ

કોઇ પણ બે ઉદાહરણ આપી સમ�વો. 

07 

 (b) Draw and explain types of standard test signals for time response analysis of 
control system. 

૦૭ 

 બ કંટ્રોલ સીસ્ટમના ટાઇમ �રસ્પોન્સ ના સ્ટાન્ડડર્ ટ�સ્ટ િસ. ૦૭ 
    Q.2 (a) Derive the overall transfer function  for the block diagram shown in fig.(1) 07 

પ્. 

૨ 

અ આ�િત (1) મા ંદશાર્વેલ બ્લોક ડાયાગ્રામ �ું ટ્રાન્સફર ફંક. 07 

 (b) Derive the transfer function for Armature controlled DC motor. ૦૭ 
 બ આમ�ચર કંટ્રોલ .સી. મોટર �ુ ંટ્રાન્સફર ફંક્શન મ. ૦૭ 
  OR  
 (b) Explain the rules for finding Transfer function using block diagram reduction 

technique. 
07 

 બ બ્લોક ડાયાગ્રામ ર�ડક્શન પધ્ધિતથી ટ્રાન્સફર ફંક્શન શોધવા માટ�ન

સમ�વો. 

 

    Q.3 (a) Explain Time response of first order system to unit step input. 07 
પ્. 

૩ 

અ ફસ્ટર્  ઓડરસીસ્ટમનો ટાઇમ �રસ્પોન્સ �ુિનટ સ્ટ�પ ઇન�ુટ માટ� સ. 07 

 (b) Explain Steady state error and error constants in detail. ૦૭ 
 બ સ્ટ�ડ� સ્ટ�ટ એરર અને એરર કોન્સ્ટન્ટ િવગતવાર . ૦૭ 
  OR  

Q.3 (a) Derive the equation for Delay time and Rise time for second order system. 07 
પ્. અ સેકન્ડ ઓડર્સીસ્ટમ માટ� ડ�લે ટાઇમ અને રાઇઝ ટાઇમ ના �ુ ત્રો તા.  07 



૩ 
 (b) Define the term with diagram (1) Delay time (2) Rise time (3) Peak time (4) 

Peak Overshoot (5) Settling time. 
૦૭ 

 બ (૧) ડ�લ ટાઇમ (૨) રાઈઝ ટાઇમ (૩) પીક ટાઇમ (૪) પીક ઓવર �ટુ (૫) 

સેટલ�ગ ટાઇમ ની વ્યાખ્યા આ�િત સ�હસમ�વો. 

૦૭ 

    Q.4 (a) Determine the Stability of closed loop control system having characteristic 
equation s5+s4+2s3+2s2+11s+10 = 0 using Routh Stability criteria. 

07 

પ્. 

૪ 

અ �ુથ સ્ટ�બીલીટ� ક્રાઇટ�ર�આ ની મદદથી ક્લ ોઝ કંટ્રોલ સીસ્ટમ ક� ��

ક�ર�ક્ટર�સ્ટ�ક ઇક્વેs5+s4+2s3+2s2+11s+10 = 0 છે તેની સ્ટ�બીલીટ� શોધ. 

07 

 (b) Explain the concept of Stability in detail. ૦૭ 
 બ સ્ટ�બીલીટ� નોકોન્સેપ્ટ િવગતવાર સમ�. ૦૭ 
  OR  

Q.4 (a) Explain construction rules for root locus technique. 07 
પ્. 

૪ 

અ �ટ લોકસ દોરવા માટ�ના િનયમો સમ�વો. 07 

 (b) Explain in brief. (1) Gain Margin. (2) Phase Margin ૦૭ 
 બ �ૂંકમા ંસમ�વો. (૧) ગેઇન મા��ન (૨) ફ�ઇઝ મા��ન. ૦૭ 
    

Q.5 (a) Explain Nyquist stability criteria. 07 
પ્. 

૫ 

અ નાઇ�ક્વસ્ટ સ્ટ�બીલીટ� ક્રાઇટ�ર�આ . 07 

 (b) Write Force-voltage analogy of Translational and rotational mechanical 
system. 

૦૭ 

 બ ટ્રાન્સલેશન અને રોટ�શનલ મીક�નીિસસ્ટમ માટ� ફોસર્ વોલ્ટ�જ એનાલો

લખો. 

૦૭ 

  OR  
Q.5 (a) Write Short note on Polar Plot. 07 
પ્. 

૫ 

અ પોલર પ્લોટ િવશે �ૂંક ન�ધ લખ. 07 

 (b) Define transfer function . Find transfer function for the mechanical system 
shown in fig.(2) 

૦૭ 

 બ ટ્રાન્સફંક્શનની વ્યાખ્યા . આ�િત (૨) મા ંદશાર્વેલ મીક�નીકલ િસસ્ટ

�ુ ં ટ્રાન્સફર ફંક્શન . 

૦૭ 
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