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Seat No.: ________                                                     Enrolment No.______________  

 
GUJARAT TECHNOLOGICAL UNIVERSITY 

DIPLOMA ENGINEERING – SEMESTER – IV • EXAMINATION – SUMMER- 2016 
 

Subject Code: 3342001 Date: 12 -05 - 2016      
Subject Name: Control Devices 
Time: 10:30 AM TO 01:00 PM Total Marks: 70 
Instructions: 

1. Attempt all questions. 
2. Make Suitable assumptions wherever necessary.  
3. Figures to the right indicate full marks.  
4. Use of programmable & Communication aids are strictly prohibited.  
5. Use of only simple calculator is permitted in Mathematics.  
6. English version is authentic. 

 
Q.1  Answer any seven out of ten. દશમાથંી કોઇપણ સાતના જવાબ આપો. 14 

 1. Define any one: Control system, Automation  
 ૧.  કોઈ પણ એક ની ƥયાખ્યા આપો: કƛટોલ િસƨટમ, ઓટોમેશન   

 2. State need for analog signal sampling.  
 ૨. એનાલોગ િસગ્નલ નુ ંસેƠપલીગ શામાટે કરવુ ંપડે છે.  

 3. Draw figure of sinking source.  
 ૩. સીƛકીગ સૉસર્ની આકૃિત દોરો.    

 4. Give classification of sensor.  
 ૪. સેƛસર નુ ંવગીર્કરણ આપવુ.ં    

 5. Give classification of actuators.  
 ૫. ઍક્ટȽએુટર નુ ંવગીર્કરણ આપવુ.ં   

 6. Draw symbol of solenoid operated 3/2 directional control valve.  
 ૬. સોલેનોઇડ થી સચંાિલત ૩/૨ િદશાદશર્ક વાƣવ ની આકૃિત દોરો.  

 7. Define any one: sensitivity, accuracy  
 ૭. કોઈ પણ એક ની ƥયાખ્યા આપો: સેƛસીટીિવટી, એɉરેુસી  

 8. What is the function of error detector in mechatronics system?  
 ૮. મેકાટ્રોનીક્સ િસƨટમ મા ંએરર િડટેક્ટર નુ ંકાયર્ શુ ંછે?   

 9. Difference between active and passive sensor.  
 ૯. એક્ટીવ અને પેસીવ સેƛસર નો ભેદ જણાવો.   

 10. Draw block diagram of any mechatronics system.  
 ૧૦. કોઈ પણ મેકાટ્રોનીક્સ િસƨટમ નો ƞલોક ડાયાગ્રામ દોરો.   

Q.2 (a) Describe the importance of Analog to Digital signal conversion with 
example. 

03 

̆ĕ. ર  (અ) એનાલોગ માથંી ડીજીટલ િસગ્નલ પિરવતર્ન કરવાની જĮરીયાત વણર્વો.  ૦૩ 

  OR  
 (a) Describe the importance of Analog to Digital signal conversion with 

example. 
03 

 (અ) ડીજીટલ માથંી એનાલોગ િસગ્નલ પિરવતર્ન કરવાની જĮરીયાત વણર્વો.  ૦૩ 

 (b) Advantages of absolute encoder over incremental encoder. 03 
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 (બ) ઇƛક્રીમેƛટ એƛકોડર કરતા ઍƞસલટૂ એƛકોડરના ફાયદા જણાવો.   ૦૩ 

  OR  
 (b) List out selection criteria for thermal measurement sensor. 03 
 (બ) ઉƧણતા માપવા માટે ના સેƛસરના માનદંડ ની યાદી બનાવો.  ૦૩ 

 (c) List out different elements of close loop control system with their use. 04 

 (ક) ક્લોસલપૂ િસƨટમ મા ંવપરાતા ઘટકો અને તેના ઉપયોગ ની યાદી બનાવો.  ૦૪ 

  OR  
 (c) Explain working of open loop system with figure. 04 
 (ક) ઓપનલપૂ િસƨટમ ની કાયર્ પ્રણાલી સમજાવો.  ૦૪ 

 (d) State principle and explain working of LVDT. 04 
 (ડ) એલ.વી.ડી.ટી. નો િસćાƛત અને તેની કાયર્ પ્રણાલી સમજાવો.  ૦૪ 

  OR  
 (d) Explain importance of Nyquist frequency in signal processing. 04 
 (ડ) Nyquist ફ્રીકવƛસી નુ ંિસગ્નલ પ્રોસેિસંગ મા ંમહƗવ સમજાવો.  ૦૪ 

Q.3 (a) Describe the use of sensor in control engineering 03 

̆ĕ. 3  (અ) કƛટોલ એƛજીનીયરીગ મા ંસેƛસરનો ઉપયોગ જણાવો.  ૦૩ 

  OR  
 (a) Explain automated weighting machine working principle. 03 
 (અ) ƨવચાિલત વજન કરવાના મશીનની કાયર્ પ્રણાલી સમજાવો.  ૦૩ 

 (b) Explain working of any flow measurement method. 03 
 (બ) કોઈપણ એક પ્રવાહ માપવાની રીત સમજાવો.  ૦૩ 

  OR  
 (b) Write short note on thermistor. 03 
 (બ) થમીƨટર ને ટંુકમા ંસમજાવો.  ૦૩ 

 (c) Explain working of any pressure measurement method. 04 

 (ક) કોઈપણ એક દબાણ માપવાની રીત સમજાવો.  ૦૪ 
  OR  
 (c) Explain working of incremental encoder with figure. 04 
 (ક) ઇƛક્રીમેƛટ એનકોડર ની કાયર્ પ્રણાલી સમજાવો.  ૦૪ 

 (d)  Write short note on bonded type of strain gauge with figure. 04 
 (ડ) બૉƛડેડ પ્રકાર ના ƨટે્રન ગેજ િવશે ટંુકમા ંસમજાવો.  ૦૪ 

  OR  
 (d) Explain any one liquid level measurement method. 04 
 (ડ) કોઈપણ એક પ્રવાહ માપવાની રીત સમજાવો.  ૦૪ 

Q.4 (a) Advantages of servo motor over stepper motor. 03 

̆ĕ. ૪  (અ) ƨટેપર મોટર થી વધારે સવҴ મોટર ના ફાયદા જણાવો.  ૦૩ 

  OR  
 (a) Draw wave form of 3-phase ac motor. 03 
 (અ) ૩-ફેઝ એસી મોટર નોનો વેવ ફોમર્ દોરો.  ૦૩ 

 (b) Difference between AC and DC motor. 04 
 (બ) એ.સી. અને ડી.સી. મોટર નો તફાવત જણાવો.   ૦૪ 

  OR  
 (b) Difference between hydraulic and pneumatic system. 04 
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 (બ) હાઇડ્રૉિલક અને ƛયમૅૂિટક િસƨટમ નો તફાવત જણાવો.  ૦૪ 

 (c) Application areas for stepper motor. 03 
 (ક) ƨટેપર મોટરના ઉપયોગ ના કે્ષત્ર જણાવો.  ૦3 

Q.5 (a) List out the various steps for Mechatronics system design. Explain briefly 
each step. 

04 

̆ĕ. ૫  (અ) મેકાટ્રોનીક્સ િસƨટમ િડઝાઈન કરવા માટે ના પગલા જણાવો.  ૦૪ 

 (b) Explain in brief hydraulic robot arm system. 04 
 (બ) હાઇડ્રૉિલક રોબોટ આમર્ િસƨટમ સમજાવો.  ૦૪ 

 (c) Explain use of control devices in the field of automation. 03 
 (ક) કƛટ્રોલ િડવાઇસ નો ઓટોમેશન કે્ષત્રમા ંઉપયોગ જણાવો.  ૦૩ 

 (d) List out common problems found in Mechatronics system. 03 
 (ડ) મેકાટ્રોનીક્સ િસƨટમમા ંજોવા મળતા સામાƛય મƦુકેલીયો ની યાદી બનાવો.  ૦૩ 

 
************ 


