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Seat No.: ________                                                     Enrolment No.______________  

 

GUJARAT TECHNOLOGICAL UNIVERSITY 
DIPLOMA ENGINEERING – SEMESTER – IV-EXAMINATION – WINTER 2015 

 

Subject Code: 341703 Date:   09/12/2015 

Subject Name: Control System Components 

Time: 02:30 PM TO 5:00 PM Total Marks: 70 
 
Instructions: 

1. Attempt any five questions.  

2. Make suitable assumptions wherever necessary. 

3. Figures to the right indicate full marks.  

4. Each question carry equal marks (14 marks) 
 

 

Q.1 (a) Explain  various parts of control valve. 07 

 (b) What is need of valve positioner?Explain pneumatic type valve positioner. 07 

    
Q.2 (a) With the help of graph explain control valve characterisitics. 07 

 (b) List types of pneumatic actuators and explain any one in brief. 07 

  OR  

 (b) Explain electric type actuator with neat diagram. 07 

    
Q.3 (a) Explain ball valve and its application. 07 

 (b) List valve noise and explain method of removal of valve noise. 07 

  OR  

Q.3 (a) Explain globe  valve and its application. 07 

 (b) Explain working of variable reluctance type stepper motor with diagram.  07 

    
Q.4 (a) With neat diagram explain working principle of A.C. tachogenrator. 07 

 (b) Give a shortnote on rotary type potentiometer. 07 

  OR  

Q. 4 (a) Explain synchro pair as a error detector. 07 

 (b) Describe torque-speed characterisitics of D.C. Servomotor. 07 

    
Q.5 (a) How does a potentiometer work as a error detector.? 07 

 (b) Explain gyroscope in detail. 07 

  OR  

Q.5 (a) Give working principle of A.C. servomotor and how does it work? 07 

 (b) Explain position control with tachogenerator. 07 
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ગજુરાતી 
પ્રશ્ન. ૧ અ કંટ્રોલ વાલ્વના વવવવધ ભાગો સમજાવો. ૦૭ 

 બ વાલ્વ પોઝિશનર શા માટે જરુરી છે? ન્યમેુટીક વાલ્વ પોઝિશનર સમજાવો. ૦૭ 
    પ્રશ્ન. ૨ અ ગ્રાફ્ની મદદથી કંટ્રોલ વાલ્વની કેરેક્ટરીસ્ટીક્સ સમજાવો. ૦૭ 
 બ ન્યમેુટીક એચ્યએુટરના પ્રકારો જણાવી કોઇ પણ એક ટ ંકમા ંસમજાવો. ૦૭ 
  અથવા  
 બ ઇલેક્ટ્રીક પ્રકાર નો એચ્યએુટર આક્રુવિ સહ સમજાવો. ૦૭ 
    પ્રશ્ન. ૩ અ બોલ વાલ્વ અને િેની ઉપયોઝગિા સમજાવો. ૦૭ 
 બ વાલ્વ નોઇસના પ્રકારો જણાવી િેને દ ર કરવાની પધ્ધવિઓ સમજાવો. ૦૭ 
  અથવા  

પ્રશ્ન. ૩ અ ગ્લોબ વાલ્વ અને િેની ઉપયોઝગિા સમજાવો. ૦૭ 
 બ વેરીયેબલ રીલક્ટન્સ પ્રકારની સ્ટેપર મોટરની કાયય પધ્ધવિ  આક્રુવિ સહ સમજાવો. ૦૭ 
    પ્રશ્ન. ૪ અ એ.સી.ટેકોજનરેટરની કાયયપધ્ધવિ આક્રુવિ સહ સમજાવો. ૦૭ 
 બ રોટરી પ્રકારના પોટેંસીયોમીટર પર ટ ંકનોંધ લખો. ૦૭ 
  અથવા  

પ્રશ્ન. ૪ અ સીંક્રો પૈર એરર ડીટેક્ટર િરીકે સમજાવો. ૦૭ 
 બ ડી.સી.મોટરની ટોકય-સ્પીડ લાકક્ષઝણક્િાઓ સમજાવો. ૦૭ 
    પ્રશ્ન. ૫ અ પોટેંસીયોમીટર એરર ડીટેક્ટર િરીકે કેવી રીિે કાયય કરે છે? ૦૭ 
 બ ગાયરોસ્કોપ સવવસ્િર સમજાવો. ૦૭ 
  અથવા  

પ્રશ્ન. ૫ અ એ.સી.સવોમોટરનો કાયય વસધ્ધાિં જણાવો.િે કેવી રીિે કાયય કરે છે? ૦૭ 
 બ ટેકોજનરેટરની મદદથી સ્સ્થવિ કાબ   સમજાવો.  ૦૭ 
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